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Chairman: prof. Ing. Pavel Safarik, CSc.

1. PFivoznik Pavel
Experimentalni méreni simulujici impaktni loupani semen slunecnice
Experimental measurement of Impact Oilseed Hulling
Vedouci prace: Hoidekr Jan, Ing. (12113)

Tento ¢lanek se zabyva experimentalnim mérfenim schopnosti vyloupnuti sluneénicového semene v
simulovaném prostredi impaktniho loupaciho stroje v zavislosti na orientaci semene pfi narazu, kdy
je naraz sniman vysokorychlostni kamerou a nasledné vyhodnocen. V prvni Casti se ¢lanek zabyva
fyzikdlnimi vlastnostmi semen a resersi primyslovych loupacich strojd. V druhé &asti Elanku je
proveden navrh experimentalniho zafizeni a popsano a vyhodnoceno samotné experimentalni
méreni.

2. Jancarikova Ester
Inteligentni podtlakova Uchopna hlavice manipula¢niho robota
Smart vacuum gripper for manipulator
Vedouci prace: Kolar Petr, doc. Ing. Ph.D. (12135)

Clének se zabyvé moduldrni konstrukci smart podtlakové tchopné hlavice pro rychlou zakdzkovou
vyrobu. Je popsano reseni, které spojuje vyhody modularni CAD konstrukce dilce pripraveného pro
vyrobu 3D tiskem, s moZnosti plug-and-produce napojenim na robota. V prvni Casti je uveden
pfehled stdvajicich primyslovych feseni a trend( v oblasti podtlakovych tchopnych hlavic. V druhé
&3sti je popsdna konstrukce CAD geometrie dilce, kterd umoZiiuje snadnou zménu parametr(
modelu dle konkrétniho zadani. Model umoZriuje rychlé a finanéné efektivni generovani CAD model(
uréeny k vyrobé technologii 3D-tisku. Koncept integruje téZ riizné drovné senzoriky, slouZici k
sledovani stavu dilce v okoli hlavice: méreni vzdalenosti uchopné hlavice od dilce, urcovani
pfitomnosti dilce pod savkami ¢i kamerovy prenos scény. V zavéru jsou popsany dva konkrétni
pfiklady uplatnéni a testovani prvniho prototypu.

3. Mohelnik Jan
Laboratorni Uloha CP Lab
Laboratory task CP Lab
Vedouci prace: Trnka Pavel, Ing. Ph.D. (12137)

Tato prace vznikla s cilem vytvofit laboratorni ulohy pro pfedmét Automatické Fizeni na modularni
stanici CP Lab. JelikoZ je vsak automatické Fizeni Sirokym pojmem, tak se specificky zabyvame
tfemi oblastmi, kterymi jsou: logické Fizeni, frekvenéni viastnosti systémd a uzavieny regulaéni
obvod. V téchto trfech oblastech byly zrealizovany laboratorni cvi¢eni, na kterych si studenti budou
moci sami vyzkousSet veskerou probranou teorii. To vSe se bude provadét ve vyukovém systému CP
Lab, ktery nabizi zmensené &dsti redlného prdmyslu, jako jsou napfiklad dopravniky, riznorodé
akéni ¢leny, senzory a pod. Vybaveni jak hardwarové, tak softwarové odpovida redlnému
primyslovému Fedeni, diky &emuZ je mozZné studentim ukdzat, jak pfiblizné vypadd préce
primyslového inZenyra, a s jakymi problémy se potyka v béZné praxi.
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Cernik Josef

Analyza nalisovaného spoje

Stress of state analysis of compound pressed cylinders
Vedouci prace: Vitek Karel, Ing. CSc. (12111)

Prace se zabyva analyzou napjatosti nalisovaného spoje. Obsahuje teoretickou Cast, kde jsou
odvozeny a popsany vztahy, pomoci kterych se tato problematika fesi. Dale je navrhnut nalisovany
spoj pro konkrétni pfipad a problematika zkoumdna metodou koneénych prvkd (MKP), kterd slouZi
k analyze spoje a optimalizaci napjatosti v nalisovaném spoji pomoci konstrukcnich Uprav.

Kasik Filip

Vyvoj metody inprocesniho méfeni dotykovou sondou na pétiosém CNC stroji

The development of the in-process measurement method by a touch probe on a five-axis
CNC machine tool

Vedouci prace: Vavruska Petr, Ing. Ph.D. (12135)

Cilem prace je vyvinout metodu pro zvyseni efektivity vyrobniho procesu dilce pomoci kontroly
vyrobenych dilcG pfimo na obrabécim stroji. Standardni vyrobni proces se sklddd z obrabéni na
stroji a nasledné kontroly presnosti dilce. V nékterych pripadech Ize nasledné provést opravné
obrabéni na zakladé namérenych dat. Proto je vhodné vyuZit princip, ktery je zaloZeny na pribézné
kontrole obrabénych soulastek a ktery je ve strojirenské praxi nazyvany jako inprocesni méreni.
Vyuziti inprocesniho méreni, které vede predevsim k uUspore Casu vyrobniho procesu, je proto
zakladem vyvijené metody urcené pro pétiosé frézovaci centrum KOVOSVIT MAS MCU 700V[T]-5X s
fidicim systémem TNC 640 HEIDENHAIN, vybavenym novym méricim Cyklem 444 pro méfeni ploch
volného tvaru. Prace se zabyva principy fungovani dotykovych sond, planovanim metrologickych
drah v CAD/CAM systému Siemens NX, provedenim mérfeni obrobenych ploch na stroji a naslednym
vyhodnocenim naméfenych dat. Metoda je zakladem pro generovani nového obrabéni, jehoz cilem
Jje opravit chyby z prvotni vyroby.

Rehak Daniel

Konstrukce robotické ruky

Construction of a robotic hand

Vedouci prace: Novak Martin, doc. Ing. Ph.D. (12114,12911)

Prace se zabyva konstrukci robotické humanoidni ruky. Navazuje na predeslé bakalarské prace
stejného zaméreni, které byly zpracovdny na Fakulté strojni Ceského vysokého uceni technického v
Praze. Prace upravuje jiz existujici konstrukci v palmarni oblasti, a to pfidanim karpometakarpalnich
a metakarpofalangovych kloubl. Pro zvy$eni schopnosti Uchopu jsou pfiddny i poddajné sloZky ve
formé dvou fazového silikonu. Nové je v ruce zahrnut senzor pro detekci pdsobici sily na koneéky
prstd. Vysledkem préce je funkéni model Fizeny mikropoé&itacem pomoci servomotord.
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