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Chairman: doc. Ing. Miroslav Jilek, CSc.

1. Prazak Marcel
Vizualizace interpolovanych drah nastroje pfi pétiosém frézovani
Visualization of interpolated toolpaths in five axis milling
Vedouci prace: Stejskal Michal, Ing. (12135)

Simulace pétiosé drahy nastroje v CAM systémech, editorech NC kédu nebo simulacnich softwarech
jsou znal&né zkresleny vi¢&i skuteéné drdze ndstroje zpracované Fidicim systémem, zvIidsté pfFi
pouZiti funkci TCPM (tool center point management). To miZe v ddsledku vést ke zhorSeni
ocCekavané jakosti a produktivity. Reserse neodhalila Zadny komeréni univerzaini vizualizaéni nastroj
interpolovanych drah néstroje. Z téchto ddvodi se ¢&ldnek zabyva tvorbou univerzédlniho
vizualizaéniho nastroje v programu Matlab, ktery bude slouzit jako ndstroj pro hodnoceni kvality
zvolené strategie obrabéni a kvality navrZzenych drah ndstroje v CAM systémech ve vazbé na
konkrétni obrabéci stroj. Grafické znazornéni interpolovanych drah nastroje je realizovano na
zdkladé kinematickych pfepoctd k danému obrdbécimu stroji.

2. Vasak Martin
Analyza ohybové tuhosti kompozitovych trubek
Analysis stifness of composite tubes
Vedouci prace: Mares Tomas, doc. Ing. Ph.D. (12111)

Tato prace se zabyva analyzou ohybové tuhosti kompozitového nosniku v zavislosti na poméru jeho
délky ku priméru. Je brédn v dvahu i Ghel ndvinu vidken jednotlivych kompozitnich vrstev. Bude se
zkoumat nékolik typG vypoctovych modeld ve SW Ansys a rozdily ve vyhodnoceni jejich vysledkd.

3. Daubner Matus
Matematicky model a navrh riadenia inverzného robota
Mathematical model and control design of inverse robot
Vedouci prace: Kure Matéj, Ing. (12137)

V prispevku je matematicky popisand dynamika inverzného robota znameho ako Segway. Popis
bude vychadza z 2D schematického nakresu robota. K zostaveniu vlastnych pohybovych rovnic
vyuZijeme Lagrangeové diferencialne rovnice 2.radu a pre overenie spravnosti vysledku popiseme
sustavu aj Newton-Eulerovymi rovnicami. Odvodené rovnice su nasledne linearizované a na zaklade
linearizovaného modelu je spravend analyza systému a navrh riadenia pomocou PID a stavového
regulatora, pricom fyzikalne parametre zostavy su prevzaté z 3D modelu vytvorenom v CAD
systéme. Na zaver je popisand schéma zapojenia a vlastna stavba robota
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Belda Marek

Tvorba modelu akumulatoru tepla s fazovou preménou v softwaru OpenModelica
Creating a model of a latent heat accumulator in the OpenModelica software
Vedouci prace: Jancik Petr, Ing. (12112)

Tento c¢lanek se zabyva tvorbou modelu akumuldtoru tepla s fazovou pfeménou v softwaru
OpenModelica. Modelovaci jazyk Modelica pouzivany softwarem OpenModelica ma tu vyhodu, Ze se
jednd o akauzaini, objektové orientovany modelovaci jazyk, tudiZ schémata zdstavaji pfehlednd i u
sloZitych problémi. Souldsti ¢lanku je struény prehled PCM a konstrukéniho reseni
experimentdlniho akumuldtoru tepla. Odvozeni vztahl pro tepelny tok je provedeno za
zjednodusujiciho predpokladu stejné teploty v celém objemu PCM. Prostup tepla byl fFesen jako
prostup tepla valcovou trubkou kde jiz ztuhlé PCM pini roli izolace. Prostup tepla byl rozdélen na 2
Casti (prostup skrze PCM na vnitini sténu trubky a prostup trubkou do vody), aby mezi né mohla
byt vioZzena tepelna kapacita trubek. Pri porovnani s experimentem pouzitym pro naladéni modelu
je vidét velmi dobré shoda modelu s méfenymi daty. Tato shoda zlstava zachovéna i pro porovnani
modelu s daty z jiného méreni, i kdyZ zde neni tak dobré jako v prvnim pfipadé. Pro porovnani
jsem vybral z mého pohledu nejdileZitéjsi veli¢iny, tj. pribéh teplot, pribéh vystupnich vykon(d a
relativni chybu vykonu.

JindFich Leos

Vicekriterialni optimalizace tepelného akumulatoru
Multiobjective optimization of heat accumulator
Vedouci prace: Hyhlik Tomas, doc. Ing. Ph.D. (12112)

Cilem tohoto pfispévku je nalezeni oblasti optimdlnich parametrd akumuldtoru s PCM a posoudit
vztahy mezi jednotlivymi cilovymi funkcemi na zakladé metod vicekriteridlni optimalizace. Postupné
se prace zabyva seznamenim s metodami vicekriterialni optimalizace, vysvétlenim jejich zakladnich
principi a také struénym popisem zmifiovaného tepelného akumuldtoru. N&sledné se vénuje
potfebnym uUpravam numerického modelu akumulatoru, ktery je vytvofen v prostredi softwaru
MATLAB a na jehoZ zdkladé jsou ziskavany prabéhy cilovych funkci. V zdvéreéné &Edsti je uveden
komentar k zobrazeni mezivysledk( optimalizace a zpGsobu doplnéni dalsich bodi do kfivek
ziskanych pareto povrchd.

Krecek Martin

Klasifikace rakoviny ktiZze pomoci algoritm@ strojového uéeni
Skin cancer classification using machine learning algorithms
Vedouci prace: Cejnek Matous, Ing. Ph.D. (12137)

Bakalafskd prdce popisuje problematiku rakoviny kiGZe v dnesni spoleénosti a snaZi se o rozsifeni
snadné moZznosti prevence do Sirsi spolecnosti za vyuZiti klasifikace pomoci neuronovych siti. Prace
popisuje aktudini informace o rakoviné kdZe a shrnuje dosavadni Uspéchy v klasifikaci rakoviny
kGZe. Dale préce obsahuje zdkladni informace o strojovém uéeni, tedy jeho historii, metody uéeni a
druhy algoritm@ s detailnim zaméfenim na neuronové sité. Praktickd &gst préce obsahuje vytvoreni,
natrénovani a otestovani prediktivniho modelu neuronové sité v jazyce Python. Pro vytvorfeny
model je vytvofena webova aplikace v jazyce Python s implementovanym modelem neuronové sité.
Aplikace je schopna predikovat procentualni shodu se sedmi kategoriemi koZnich 1ézi z vilastné
pofFizené fotografie.
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